RI360P0-QR24M0-CNX4-2H1150
Enkoder bezkontaktowy — CANopen

Seria Premium

Dane techniczne

Typ
Nr katalogowy

RI360P0-QR24M0-CNX4-2H1150
1590914

Measuring principle
Max. Rotational Speed

Indukcyjnosé

2000 rpm

Standaryzowana konstrukcja, ze stalo-
wym watkiem @ 20 mm, L =50 mm i re-
duktorem @ 20 mm

Poczatkowy moment obrotowy obcigze-
nia watka (promieniowy/osiowy)

nie dotyczy, z powodu bezkontaktowej
zasady pomiaru

Zakres pomiarowy 0...360 °

Odlegto$¢ nominalna 1.5 mm

Doktadnos¢ powtarzalnosci < 0.01 % petnej skali
Btad liniowosci < 0.05 %p.s.

Dryft temperaturowy <+ 0.003 %/K
Temperatura pracy -25...485 °C
Napiecie zasilania 10...30 VDC
Tetnienie szczatkowe <10 % U,

Napiecie testowe izolacji <0.5kV

Ochrona przed przerwg w obwodzie/od-
wrotng polaryzacjg

tak (napiecie zasilania)

Typ wyjscia Absolutny, jednoobrotowy
Rozdzielczo$¢ jednoobrotowa 16 Bit
Protokét komunikacyjny CANopen

Interfejs

CANopen, profil DS406, LSS DS 305

ID wezia sieci

1...127; Werkseinstellung: 3

Predko$c¢ transmisji (bit/s)

10, 20, 50, 125, 250, 500, 800 i 125 kbps,
ustawienia fabryczne 125 kbps

Predkos$¢ prébkowania

800 Hz

Cechy charakterystyczne

m Wytrzymata, kompaktowa obudowa
m Rézne mozliwosci montazowe
m Wskazanie stanu za pomoca diody LED

m W zestawie brak elementu pozycjonujgcego
i pierscienia aluminiowego

m interfejs CANopen

m Predkos$¢ 10 kbps do 1 Mbps; ustawienie
fabryczne: 125 kbps

m Adres weztéw 1 do 127; ustawienie fabrycz-
ne—3

m Rezystor terminujgcy dostepny za posred-
nictwem urzadzenia CANopen

m Odpornosc¢ na zaktécenia elektromagne-
tyczne

= 10...30VDC

m M12 x 1 meskie, 5-pinowe, CAN in, CAN
out

m Zgodnie z CiA DS-301, CiA 305, CiA 406

Schemat podtgczenia

IN ouT
24V 2+V

O )
1 CAN_GND
30V TCAN_GND OO 30V

5CAN_L 4CAN_H 5CAN_L 4CAN_H

Zasada dziatania

Indukcyjne czujniki kgta funkcjonujg

na zasadzie obwodu rezonansowego
sktadajgcego sie z elementu pozycjonujacego
i czujnika. Sygnat wyjsciowy jest
proporcjonalny do odchylenia katowego
elementu pozycjonujacego. Wytrzymate
czujniki dziatajg bezkontaktowo, dzieki czemu
nie zuzywajg si¢ i nie wymagaja specjalnych
zabiegow konserwujacych. Ponadto
charakteryzujg sie doskonatg powtarzalnoscia,
rozdzielczoscig i liniowoscig w szerokim
zakresie temperatury. Innowacyjna
technologia zapewnia wysokg odpornos¢ na
pola elektromagnetyczne DC i AC.
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Dane techniczne

Pobdr pradu

<60 mA

Wykonanie
Wymiary

QR24
81x78x24 mm

Flange type
Shaft Type

Flange without mounting element

Hollow shaft

Srednica oski D [mm]

6

6.35
9.525
10

12
12.7
14
15.875
19.05
20

Materiat obudowy

Potaczenie elektryczne

metal/tworzywo sztuczne, ZnAlCu1/PBT-
GF30-V0

Zigcza, M12 x 1

Odpornos¢ na wibracje

55 Hz (1 mm)

Odpornosc¢ na wibracje (EN 60068-2-6)

20 g; 10...3000 Hz; 50 cykli; 3 osie

Odpornosc¢ na uderzenia (EN
60068-2-27)

100 g; 11 ms % sinus; 3x kazdy; 3 osie

Odpornosc¢ na ciggte uderzenia (EN
60068-2-29)

40 g; 6 ms % sinus; 4000 x kazdy; 3 osie

Klasa ochrony

IP68 / IP69K

MTTF

138 rok/lata zgodnie z SN 29500 (Ed.
99) 40 °C

Wskaznik napiecia zasilania
Status CANopen

LED, zielony

grun/rot

Wskaznik zakresu pomiarowego

LED, zétta, z6ita migajaca

W zestawie

Zestaw montazowy MT-QR24, zatyczka
VZ3
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Instrukcja montazu

Instrukcja montazu / Opis

A B Szeroki zakres akcesoriow montazowych
ufatwiajgcych dostosowanie do

réznych $rednic watka. W oparciu o

zasade oddziatywania obwodéw RLC,
enkoder odporny jest na oddziatywanie
namagnesowanych opitkébw metali czy inne
zakiocenia.

Na sasiednim rysunku znajdujg sie dwa
komponenty, czujnik i element pozycyjny.
Opcja montazowa A:

Na poczatku nalezy potaczy¢ element
pozycjonujacy z obracajacym sie watkiem

za pomoca uchwytu. Kolejnym krokiem jest
umieszczenie enkodera nad obracajgcym sie
elementem. Uzyskuje sie w ten sposdb zwarte
i bezpieczne rozwigzanie.

Opcja montazowa B:

Umiesci¢ enkoder na tylnej czesci watka i
przymocowac go do maszyny. Nastepnie
element pozycjonujacy za pomocg uchwytu
zamontowaé na watku.

Opcja montazowa C:

Jezeli element pozycjonujacy jest przykrecony
do maszyny obrotowej a nie na watku, nalezy
pierw zainstalowac¢ zaslepke RA8-QR24.
Nalezy zainstalowac¢ uchwyt. Nastepnie
zamontowac enkoder przy pomocy trzech
otworéw montazowych.

M4 x0.5x7.5

Po instalacji upewnic sie, ze element
pozycjonujacy jest odpowiednio wyréwnany
wzgledem powierzchni aktywnej czujnika.
Wiasciwy montaz wskazuje strzatka na
krawedzi elementu pozycjonujgcego. (Strzatka
musi wskazywaé w kierunku czujnika)

Ze wzgledu na oddzielng instalacje elementu
pozycjonujgcego i czujnika eliminowane

sg przypadki pojawiania sie pradu lub sit
mechanicznych oddziatywajacych na watek w
czujniku. Enkoder charakteryzuje sie wysokim
stopniem ochrony i trwatym uszczelnieniem.
Akcesoria znajdujace sie w zestawie utatwiajg
montaz enkodera i elementu pozycjonujace
w optymalnej odlegtosci od siebie nawzajem.
Diody LED wskazujg stan przetgczania.
Opcjonalnie mozna wykorzysta¢ ekrany,

ktore sa dotgczone do akcesoriéw, w celu
zwiekszenia odlegtosci miedzy elementem
pozycjonujgcym a czujnikiem.

Stan / Dioda zasilania

Zielona:

Czujnik jest odpowiednio podigczony do
zasilania, element pozycjonujacy miesci sie w
zakresie

Zétta:

Element pozycjonujacy w zakresie
pomiarowym, sygnat niski (np. za duza
odlegtosé)

Zé6ita migajaca:

Element pozycjonujgcy poza zakresem

Stan magistrali CAN

Zielona / czerwonaKomunikacja za
posrednictwem magistrali CAN jest aktywna/
nieaktywna

Naprzemiennie czerwona i zielonaUstugi LSS
sg aktywne

Zielona migajgca Stan przedobstugowy

Hans Turck GmbH & Co. KG | 45466 Mulheim an der Ruhr, Germany | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com 3|5

RI360P0-QR24M0-CNX4-2H1150| 15-11-2020 15-56 | Zastrzegamy sobie prawo do zmian technicznych



Akcesoria
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1590921

Element pozycjonujacy, dla watkow &
20 mm

1590923

Element pozycjonujacy, dla watkow &
12 mm

1590925

Element pozycjonujacy, dla watkow &
6 mm

1590927

Element pozycjonujacy, dla watkow &
1/4*

1593013

Element pozycjonujacy do instalacji
watkow & 5/8¢

1590916

Element pozycjonujacy, dla watkow &
12 mm

1590937

Element pozycjonujacy bez tulei
redukujacej

Zielona — 1 mignigcieKomunikacja za
posrednictwem magistrali CAN zatrzymana
Czerwona — 2 mignigciaZdarzenie kontroli
btedu

Czerwona — 3 mignigciaBtad synchronizacji
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1590922

Element pozycjonujacy, dla watkow &
14 mm

1590924

Element pozycjonujacy, dla watkow &
10 mm

1590926

Element pozycjonujacy, dla watkow &
3/8"

1593012

Element pozycjonujgcy do instalacji
watkow & 1/2*

1593014

Element pozycjonujgcy do instalacji
watkéw J 3/4¢

1590920
Aluminiowy pierscien
zabezpieczajacy do enkoderow
indukcyjnych RI-QR24

1590928

Pierécien adaptera, dla watkéw @ 20
mm
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Akcesoria

Rysunek wymiarowy

M12x1

1590929

Pierscien adaptera, dla watkow @ 14
mm

1590931

Pierscien adaptera, dla watkow @ 10
mm

1590933
Tuleja redukujaca, dla watkow & 3/8"

1590960

Tuleja adaptera, do watéw o Srednicy
172"

1590962

Tuleja adaptera, do watéw o $rednicy
3/4"

1590938
Ekran @ 74 mm, aluminium

1590958
Ekran @ 52 mm, aluminium

Typ
RKC5701-5M
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MT-QR24

Nr katalogowy
6931034

1590930

Pierécien adaptera, dla watkow @ 12
mm

1590932

Pierscien adaptera, dla watkéw @ 6
mm

1590934
Tuleja redukujaca, dla watkow & 1/4*

1590961

Tuleja adaptera, do watéw o $rednicy

5/8"

1590959
Wtyczka do montazu opcji C

1590939

Ptyta ostonowa @ 74 mm, aluminium,
z otworem do przepustu watu

1590935

Komponent wspomagajacy
optymalne wyréwnanie elementu
pozycjonujacego

Kabel magistrali CAN (DeviceNet, -
CANopen), ztgczka M12, prosta,
dtugos¢ kabla: 5m, materiat otuliny:
PUR, antracyt; certyfikat cULus;
dostepne rowniez inne dtugosci kabli i
typy otuliny, patrz www.turck.com

Hans Turck GmbH & Co. KG | 45466 Mulheim an der Ruhr, Germany | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com 5|5

RI360P0-QR24M0-CNX4-2H1150| 15-11-2020 15-56 | Zastrzegamy sobie prawo do zmian technicznych



